6G-Terafactory

Open-RAN basiertes Campusnetz fur industrielle Echtzeitanwendungen

VIRTUALISIERTE STEUERUNGS-
UND ASSISTENZFUNKTIONEN

PROJEKTZIELE

Das Ziel des Projekts ,Open-RAN basiertes Campusnetz fur
industrielle Echtzeitanwendungen (6G-Terafactory)"ist es, eine
offene Netzarchitektur fur Campusnetze in einer digitalisierten
Fabrik zu entwickeln. Die Campusnetze sollen in einem ,Bottom-
Up"-Verfahren von Grund auf realisiert werden und zunachst
nur Uber Basisfunktionalitaten verfigen. Aufbauend auf einem
Open-RAN-Ansatz wird eine Vorwartskompatibilitat zu kom-
menden 6G-Funktionen implementiert, um zukunftig Campus-
netze individuell auf den Bedarf der Endnutzer auszurichten.
Insgesamt soll dies die Komplexitat der Netze reduzieren und so
ein Bauplan fur Campusnetze ,out-of-the-box" entstehen. Die
so entwickelte Campusnetzarchitektur wird bereits im Projekt-
verlaufin eine Fabrik (die sogenannte Terafactory) integriert und
dortim Wirkbetrieb an verschiedenen Lastszenarien demonst-
riert und optimiert.

OFFENE RAN
KOMMUNIKATION

« Network-Slicing zur Isolierung von
Netzdiensten mit unterschiedlicher Dienstgute

« TSN -UnterstUtzung flr deterministische und
latenzkontrollierte Kommunikation

« Echtzeit-Indoor-und Outdoor-Positionierung
zur Verfolgung beweglicher Objekte

AUGMENTED REALITY (AR)

INNOVATION & METHODIK

Die im Projekt zu entwickelnden ,out-of-the-box"-Campus-
netze kdnnen zukunftig auch bei Unternehmen ohne spezielle
Mobilfunkkenntnisse eingesetzt werden. Damit ermoglichen die
Projektergebnisse auch kleinen und mittleren Unternehmen den
Schritt zur Industrie 4.0 und zur vernetzten Fabrik. Durch die Fo-
kussierung auf eine Open-RAN-Architektur mit offenen Schnitt-
stellen wird anstelle eines monolithischen Aufbaus die Unab-
hangigkeit von grofden Netzausristern erhdht und der Markt der
Netzkomponenten auch fur kleinere Unternehmen gedffnet.
Damit kann das Projekt direkt zur Erhéhung der Produktvielfalt
am Standort Deutschland beitragen und die technologische
Souveranitat in Deutschland und im europaischen Wirtschafts-
raum starken.

AUTONOME ROBOTER

« Intralogistik (Indoor und Outdoor) und

Optimierung des Warenflusses

« Vollautomatisierte Produkt-Bereitstellung an
Arbeitsplatzen

+ Auslagerung von echtzeitkritischen
Navigations- und Safety-Services

VOLLAUTOMATISIERTE
PRODUKTBEREITSTELLUNG

UNSER BEITRAG

Aufbauend auf dem projektubergreifenden 6G/Open-RAN-AN-
satz erforscht Gestalt Robotics die konkrete Virtualisierung und
Auslagerung von Steuerungs- und Assistenzfunktionen fur mobile
Robot und Werkerassistenz unter fokussierter Betrachtung von
Echtzeitanforderungen und Low-Latency sowie Notwendigkeit
zur bidirektionalen Ubertragung hoher Datenraten unter Betrach-
tung realer industrieller Anforderungen. Hierzu ist primar eine
Software-Programmierschnittstelle zur Applikationsintegration
zu entwickeln, welche gemal moderner Konzepte bezuglich (Mi-
cro)Service-Architekturen, die Definition von Service-spezifischen
QoS-Anforderungen erlaubt. Bei Umsetzung der Softwaremo-
dule gilt es zu erforschen, welche Kl-basierten Mehrwertdienste
umgesetzt werden kénnen, die mit herkdmmlichen Vernetzungs-
und Steuerungskonzepten nicht umsetzbar sind und was diese
konkret an Vorteilen fur industrielle Anwender bereithalten.
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« Betrachtung von Datenbrillen und %
stationarem Einsatz von AR ©0000 « Betrachtung integierter Arbeitsablaufe
« Nahtlose Bereitstellung von rédumlichen durch automatisierte Verkettung von
Kontextinformationen zur Werkerassistenz Arbeitsschritten
« Virtualisierung von KI-Funktinen zur + Nahtlose Bereitstellung von Kommmunikation
Arbeitsplatz-und Umgebungswahrnehmung und skalierbaren Software-Services PAR I N E R
: . : Férderun Bundesministerium fur
» Automation von Integration, Installation, 9 .
Bildung und Forschung
Betrieb und Lebenszyklus-Management . .
Y 9 ADVA Optical Networking SE , _
Programm .6G-Industrieprojekte zur
Projektleitung sowie RAN-Integration
. o Erforschungvon
und -Automatisierung, Definition von o
Anwendungsfallenin der Terafactory ganzheitlichen Systemen
und Teiltechnologien fur
Deutsches B den Mobilfunk der
Forschungszentrum fir 2 Conertion
Kiinstliche Intelligenz GmbH
Anforderungsanalyse, Planung, Dimensionierung Laufzeit 10.2022 - 10.2025
und Umsetzungsplanung fur das 6G Campusnetz, . . .
Integration aller zurzeit fir 6G geplanten Projekttrager VDV\/DE Innovation +
Schlusselkonzepte Technik
Hochschule Schmalkalden
Testinnovativer Radio-, KI-, und
Automatisierungskonzepte; Realisierung
intelligenter Robotikanwendungen
~ ADVA
MetraLabs GmbH Bt e =
Entwicklung von auf den UseCase
zugeschnittenen AGVs, deren
Datenbereitstellung, autonome Navigation sowie
das Management mehrerer AGV in einer Flotte
Sl e — ]
[ o ‘= m C
SNDET b pE=s . =T
2 ‘Al % 5 — \
i - T ¥ = o= . -
> b b el = [ o = 2 “k a
v b e v ket 1L e .
= 3 S| gt ; S ’ 4‘2%‘596&*
7 / 3 = — -
_ N -
T (

% Bundesministerium
a fur Bildung

und Forschung



