
Basissystem Industrie 4.0 (BaSys 4.0) und ROS für Mobile Robotik

B a Sy M o Ro 
INDUSTRIE 4.0 REFERENZARCHITEKTUR FÜR DIE MOBILE ROBOTIK

P R O J E K T Z I E L E  M R O

Die unkomplizierte Verwendung von mobilen Robotern aus dem 
Katalog ist noch eine Vision. Vereinfachung und Beschleunigung 
der Hardware- und Softwareintegration von mobilen Roboter-
systemen ist das Ziel des Projektes. Die außergewöhnlich � exible 
Architektur des Basissystems Industrie 4.0 (BaSys 4.0) mit den in-
haltlich sehr fortgeschrittenen Modulen des Robot Operating Sys-
tem (ROS) zu kombinieren und so einen entscheidenden Gewinn 
an Flexibilität und Funktionalität von Automatisierungssystemen 
allgemein und für mobile Roboter im Speziellen zu erreichen. Hier-
für werden standardisierte und wiederverwendbare Verwaltungs-
schalen für die Geräte, wie Roboter, Antriebe und Sensoren, aber 
auch für die Steuerungssoftware und Algorithmen entwickelt. Dies 
soll die Implementierung von herstellerunabhängiger Steuerungs-
software und Logistikanwendungen deutlich vereinfachen und eine 
Verwendung von mobilen Robotern aus dem Katalog ermöglichen. 

B A S Y S  4 . 0

Heutzutage sind Fertigungsanlagen auf die Massenproduktion 
identischer Waren ausgelegt. Obwohl Fertigungssysteme oft eine 
gewisse Flexibilität besitzen, sind Anpassungen an neue Produkt-
spezi� ka mit hohem Aufwand und Kosten verbunden. Wandelbare 
Produktion hingegen erlaubt es Herstellern, schneller auf eine ver-
änderte Nachfrage zu reagieren und kleine Losgrößen e�  zient zu 
produzieren.

Dank dezentralisierter Architektur von BaSys 4.0 sind � exible und 
robuste Prozess- und Systemerweiterungen leicht realisierbar. Die 
Kombination mit ROS ermöglicht ebenso  schnelle und � exible Inte-
gration von mobilen Robotiklösungen nach dem Baukastenprinzip.

U N S E R  B E I T R A G

Die Gestalt Robotics übernimmt die Rolle des Projektkoordinators. 
Weiterführend ist sie der Software-Lieferanten für Robotik-Dien-
ste, Simulation  und  Anwendungsprogramme.  Neben  Entwurf und 
Implementierung von Schnittstellen zu einzelnen Diensten zur Lo-
kalisierung, Navigation, Sensordatenverarbeitung und Flottenma-
nagement ist die Aufgabe von Gestalt Robotics die Erstellung einer 
Simulationsumgebung für den Betrieb von AGV.

KOMMUNIKATION & MIDDLEWARE   

• Industrie 4.0 Referenzarchitektur 

• Bereitstellung von o� enen Schnittstellen

• Cloud- und Edgebasierte IT-Architektur

KOMMUNIKATION  

• Kommunikation über 5G, LTE, WiFi

• Sichere und verschlüsselte Übertragungen

• Echtzeitdashboards als Web-Apps

AUTONOME NAVIGATION

• NavigateSYS als Roboterbetriebssystem  

• Neue Geschäftsmodelle & Skalierbarkeit  

• Modulare In-/Outdoor-Navigation

FLOTTENMANAGEMENT

• Nahtlose Integration neuer Fahrzeuge 

• Herstellerübergreifend 

• Einheitliche Kartenverwaltung  

Das Basissystem Industrie 4.0 fungiert als Plattform für die Or-
chestrierung der einzelnen Hard- und Softwarekomponenten, 
die als Dienste implementiert, zu immer neuen mobilen Roboti-
kanwendungen kombiniert und verknüpft werden können

PARTNER
Götting KG
Götting ist Hardware-Lieferanten für  mobile 
Robotik. Die Aufgabe von Götting ist die 
Bereitstellung und Anbindung des Fahrzeugs 
KATE aus dem sowie die Anbindung einer 
Leitsteuerung an BaSys 4.0. Dazu entwirft und 
implementiert Götting die Schnittstellen zu Hard- 
und Software.

Nanotec GmbH & Co. KG
Nanotec ist Lieferant für Antriebstechnologie 
für mobile Roboter. Die Antriebe sollen 
mithilfe des BaSys 4.0 kon� guriert und in 
Betrieb genommen werden. Die Aufgabe von 
Nanotec ist es daher diese Antriebseinheiten 
in Hardware und Ansteuerung zu abstrahieren 
und mit herstellerunabhängigen Schnittstellen 
auszustatten.

Fraunhofer IPK
Das Fraunhofer IPK ist Forschungspartners 
für Integration der Hardware- und 
Softwarekomponenten in das BaSys 4.0 und 
die Verknüpfungen der Geräte und Dienste 
zu komplexen Automatisierungssystemen. 
Die Aufgabe des IPK ist dabei die Analyse und 
Weiterentwicklung des zur Verfügung gestellten 
Basissystems, die Planung und Durchführung von 
Experimenten zur Evaluation.
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